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1. CZESC OGOLNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Projekt wykonawczy ,, OSWIETLENIA EWAKUACYJNEGO W BUDYNKU A i B
SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO DUCHA SWIETEGO w SANDOMIERZU”

Zakres zastosowania Specyfikacji Techniczne;.

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentaggetargowej i stanowi jeden z dokumentow kortalkych przy
Zleceniu i

realizacji rob6t zwizanych. Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata pualav tytule dokumentacji.

1.2. Zakres robot olgfych Specyfikagj Techniczn.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmnuymagania ogolne dotysee realizacji robot instalacji i pragzy
elektrycznych s zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Peammdwigh publicznych oraz Rozpogdzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szdédegego zakresu i formy dokumentacji projektowggsyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robét budowlangcaz programu funkcjonalnazytkowego.



1.3. Okrelenia podstawowe (tj. definicje pgj uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy - opatrzony piegaa Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagdy do notowania
wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania budovdaneejestrowania dokonywanych robo6t, przekazywania
poleceé i zalecd, oraz korespondencji technicznej pday Zamawiajcym, Wykonawg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do reprezentacji w
sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztogiepy.

Kosztorys nakladczy - opis robét w kolefgotechnologicznej ich wykonania z podaniengdio

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawgago zeszyt z ponumerowanymi stronamizagy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaréw wykonanych robét w formie wyliazeszkicow i ewentualnie dodatkowych a@nikéw. Wpisy w
ksiedze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez Zamawigiego (dla rob6t dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niegine do wykonywania rob6t zgodne z dokumentpopjektowo-
kosztorysow, zaakceptowane przez Zamaw@ggo.

Polecenie Zamawiagfgego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawegpprzedstawiciela Zamawiapgo w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji robét lub innych spraw dokusagi projektowej.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczguata autorem dokumentacji projektowej.

1.4. Ogd6lne wymagania dotygze robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz ich zgodfibz dokumentagj projektovs, specyfikaci
techniczn i poleceniami Zamawiagego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach przetargowych przakaVykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymydziennik budowy oraz co najmniej dwa egzem@geinej
dokumentaciji kontraktowe;.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawdapgo co najmniej dwa komplety dokumentacji budoejanczs¢: projekty budowlano-
wykonawcze.

Dokumentacja ta zawietdogdzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z razpdzeniem podanym w pkt. 1.3.
Dokumentagj powykonawcz Wykonawca sporgizi na wiasny koszt, chybi@ umowa hdzie stanowd inaczej.

1.5.3 Zgodndé robét z dokumentacija projektow g i specyfikacja techniczm.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczraz atodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajicego stanowi beda czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione édmpw jednym z nich &da obowiazujace dla
Wykonawcy, tak jakby byly w catej dokumentacji. Wylawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszczew
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobgmany jest powiadoniiZamawiajcego, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbisci opis wymiardw jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonywane roboty oraz dostarczone materialy mis2 zgodne z dokumentagcprojektows i specyfikacj techniczn.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i specyfikacji teatznej powinny by uwazane za wielkéci docelowe, od
ktérych dopuszczalne®dchylenia w ramach okilenego przedziatu. Cechy materiatéw i elementowektdiv i budowli
powinny by¢ jednorodne i wykazywiabliska zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancjizeleprzedziat tolerancji nie zostat okleny w dokumentacji
projektowej lub specyfikacji technicznej, to nglerzyja¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego radzégot. W
przypadku gdy materiaty lub roboty nig\& petni zgodne z dokumentagjrojektows lub specyfikacj techniczn i

wptyngto to na niezadowalaga jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i robotyeriostan zaakceptowane przez
Zamawiajicego. W takiej sytuacji elementy robét powinny loyezwtocznie rozebrane i zaptone innymi na koszt
Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatow i spgtu.

Wykonawca jest zobowzany zabezpiecZyuzywany przy realizacji zadania sgt materialy zgodnie z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawigo projekcie organizacji zaplecza i robot. Kasdiezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na pedstadibnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykoreawc

1.5.5 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca robo6t instalacyjnych ma obarék zné i stosowd w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy daez
ochronysrodowiska naturalnego. Powinny zaspodigte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:
zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekéw wodnych jpytapaliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi

szkodliwymi substancjami,

przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrzanmyitgazami,

przekroczeniem norm hatasu,

mozliwoscia powstania pgaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagirm okrélonych odpowiednimi przepisami ochroérpdowiska
obciazaja Wykonawe robot.



Wody powierzchniowe i gruntowe nie mplgy¢ zanieczyszczone w czasie robot. Bazaetpriztransportu

moze zosté zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod wkdenm pozytywnej opinii projektu organizacji zaplacz
przez lokalne stitby ochronysrodowiska. Wykonawca nie powinien stos@vilanej technologii robét miokreslona przez
Zamawiajicego pod rygorem ich wstrzymania.

1.5.6 Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcaduzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afiyaez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedin dopuszczone dozycia. Nie dopuszczagmateriatdw
wywotujacych szkodliwe promieniowanie aggeniu wigkszym od dopuszczalnego, ofimego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowexyte do rob6t musgmie¢ aprobat techniczna wydanprzez uprawniopjednostl,
jednoznacznie stwierdzgi brak szkodliwego oddziatywania materiatusnadowisko. J&i Wykonawca uyt materiatéw
szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczeggih kontraktu, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie
dlasrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamagyaj

1.5.8 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na i nad powierzchpiiemi i za uradzenia podziemne, oraz uzyska od
wiascicieli tych uradzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez damjcego w ramach planu lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeywminstalacii i urgzdzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowzany jest przewidzierezerve czasows w harmonogramie robét na wszelkiego rodzaju roboty
w zakresie przeteenia instalacji podziemnych i powiadaniamawiajcego oraz wiiciela uzbrojenia o zamiarze
rozpoczcia robot. Wykonawcadulzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkud instalacji na
powierzchni ziemi uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczopyoéz Zamawiagego.

1.5.9 Ograniczenia obcjzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosujeesdo ustawowych ogranicaebcizenia na é przy transporcie materiatéw i wypasaia na i z
terenu rob6t. Wykonawcatizie odpowiadat za naprawszelkich rob6t i materiatow uszkodzonych w wynjkzewozu
nadmiernie obaizonych pojazdéw i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczestwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonaweerownik budowy, zgodnie z Rozpadzeniem Ministra infrastruktury z dn.
27.08.2002 r. w sprawie szczeg6towego zakresumyqgulanu bezpieczstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego
zakresu rodzajéw rob6t budowlanych, stwayzggh zagraenia bezpieczestwa i zdrowia ludzi oraz Rozpadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w spi@informaciji dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia, opracuje, przez rozgoem budowy, ,plan bioz”. Podczas realizacji rodédgkonawca
powinien przestrzegavszystkich przepiséw dotyszych bezpieczestwa i higieny pracy. W szczegokw Wykonawca ma
obowiazek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eapliecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajicych odpowiednich wymagdasanitarnych. Wykonawca zapewniddzie utrzymywat wszelkie uagdzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spitz odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamtwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymaga
okreslonych powyeej nie podlegaj oddzielnej zaptacie issuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i urdzenia aywane do rob6t od daty ich
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robot przez Zamawiapgo. Wykonawcadalzie utrzymywa
roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanigmpm by prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowleidlb
elementy byly w zadawalgjym stanie przez caty czas do momentu odbioruexstaego. J Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zarjggigo powinien wznowiroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centramiejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sw jakikolwiek sposéb zwizane z robotami iduizie w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie.
Wykonawca kdzie przestrzegat praw patentowychtedbie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkieymaga
odnanie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniachpesob cigty bedzie informowat Zamawiagego.



1.5.13 Réwnowanosé norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane Eonkretne normy lub przepisy, ktére speénmajy materiaty, spret i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane robeti, obowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisoile ev kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mdgy¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapauge zasadniczo rowny lub wszy poziom wykonania, pod
warunkiem wczéniejszej ich akceptacji przez Zamawiizggo.

2. MATERIALY
2.1 Zrodka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wylkstaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonychralot
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dafyezrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednigwiadectwa dopuszczenia do obrotu. W razigania Zamawiajcego Wykonawca przestawi wyniki bada
laboratoryjnych, prébki materiatéw do ich zatwieadm przez Zamawiggego. Wykonawca zobowdany jest do
dokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob egly spetniaj wymagania specyfikacji
technicznej i dokumentacji projektowej w czasietpos robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostamwywiezione przez Wykonawe terenu budowy, dulz ziozone w miejscu
wskazanym przez Zamawagego. J&i Zamawiajcy zezwoli na aycie tych materiatéw do innych robotzrdo tych dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt materiatéw aoi przewartéciowany przez Zamawiagego. Kady rodzaj robot, w
ktérym znajduj sie nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowateriadg, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko,
liczac sk z ich nie przygciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naggedo czasu ich wbudowania byty zabezpieczonedrz
zanieczyszczeniem, zachowaly sajaikos¢ | whasciwos¢ do robot i byty dosgpne do kontroli przez Zamawigiego.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@giatzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Zamawiajicym lub poza terenem budowy w miejscach zorganingala przez Wykonawge

2.4 Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje #livo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w waykeanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawi@go 0 swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodniegmzyciem materiatu
albo w okresie dizszym, j&li bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez Zamawiaggo. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezedy pézniej zmieniany bez zgody Zamawieggo.

3. SPRZET

Wykonawca zobowgzany jest do Zywania jedynie takiego spyt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu rkojé
wykonywanych robo6t. Spet uzywany do robdt musi yzgodny z ofeet Wykonawcy, musi odpowiadegpod wzgkdem
typow i ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacjiGblzaakceptowanym przez Zamawaggo. W przypadku
braku ustalg w takich dokumentach spizmusi by uzgodniony i zaakceptowany przez Zamaugapo. Liczba i
wydajna¢ sprz:tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdt zgodnie z zasadamistkngmi w dokumentaciji
projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamagcego w terminie przewidzianym umawSprzt bedacy
whasnacia Wykonawcy lub wynaity do wykonywania rob6t ma Bytrzymywany w dobrym stanie technicznym i
gotowdici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska, przepisami dotyszymi jego uytkowania oraz
przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamaagamu

kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uycie sprztu jest maliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacjajgktowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiapgo. Jakikolwiek spet, maszyny i uradzenia oraz naeglzia nie gwarantgge zachowania
warunkOw umowy, zostarprzez Zamawiagego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkéw transportu, ktdre nie wptymiekorzystnie na jaka
wykonywanych robo6t i wiiciwosci przewaonych materiatdw. Dobgrodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do
akceptacji Zamawiagego. Liczba&rodkdw transportu dgizie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie zasadami Sllorgymi

w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawgapo w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu po drogach
publicznych pojazdy dzla spetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego. Wykonaweedie na bigaco i na
whasny koszt usuwawszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pajaizaa drogach publicznych i dojazdach do
budowy.



5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgétnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatlow i wykonywanych robét, za ich zgodha dokumentagj projektows, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji robét oraz poleceniami Zanagagego. Wykonawca ponosi odpowiedzial@iaa doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysdkbwszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nénie przez Zamawiagego.

5.2 Wspétpraca Zamawiagego i Wykonawcy.

Zamawiajicy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachyzaviych z jakécia robét, ocen jakosci materiatow i
postpem robét, a ponadto we wszystkich sprawachzaviych z interpretagjidokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej oraz dotyazych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu pri¢ykonawe. Jest on upowaiony réwnie
do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkichateriatéw dostarczonych na budplb na niej produkowanych,
whaczapc przygotowanie i produkgjmateriatdw. Zamawiagy powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spelpiaymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i w
specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decggimawiajcy uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk. Polecenia Zamawiggego powinny b§ wykonywane nie piniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniez Wykonawe pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jal§gi robot

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamae&gjo programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykeayia robot, mgliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonywanie rob6t zgodnie z dokumentacja projekt specyfikaci techniczm oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Zamawgajgo. Program zapewnienia jakbpowinien zawier&

organizag wykonywania robaét,

termin i sposéb prowadzenia robaét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowanidrbtre zasady BHP,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowda¢ wykonania poszczegélnych elementéw robdét,

wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

sposob oraz forengromadzenia wynikdw pomiaréw i kontroli oraz zap@miarow, a take wyciganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznyop@nowany sposob i forgrprzekazywania tych informaciji
Zamawiajcemu, wykaz maszyn i wdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techniczioyaz wyposzeniem w
mechanizmy sterowania i wdzenia pomiarowo-kontrolne,

sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakéci robét.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich patpgvaniem i wykonaniem, aby agna¢ zatazona jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok oraz jaké¢ materialow. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wiaczapc personel, spet.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamayeigjmaze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonania jest zadowalgj. Wykonawca musi przeprowadziomiary i badania
materiatléw oraz rob6t z egtotliwoscia zapewniajca stwierdzenieSe roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji technicznej i specyfikacji robét.fithalne wymagania co do zakresu hadech czstotliwosci sa

okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nistaty one tam oki&one, Zamawiajcy ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewéni

wykonanie zgodnie z umawWykonawca dostarczy Zamawjagmuswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i
sprat badawczy posiadajwazna legalizacg lub swiadectwo wzorcowania, zostaty prawidtowo wykalivene i
odpowiadai wymaganiom norm oks&jacych proceduy bada. Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i
prowadzeniem badamaterialéw ponosi Wykonawca.



6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszattprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypagtiunormy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania w specyfikacji techniczretpsowa mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. wkrun
producentéw urmzen) zaakceptowane przez Zamawi@go. Przed przygtieniem do pomiaréw lub bafidVykonawca
powiadomi Zamawiajcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub b&algPo wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Zamawigjego.

6.4 Raporty z pomiaréw.

Wykonawca musi przekazywa amawiajcemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najsaghaie p&niej jednak ni
terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki bada beda przekazywane Zamawigjemu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innyebréw przez niego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajicy maze dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktdre spetrdgajyymagania Ustawy z dnia 16.04.2004 r. w
wyrobach budowlanych, a w szczegdicice, ktdre posiadajw zakresie wymagapodstawowych:

certyfikat CE lub na znak bezpieéstwa (dla wyrobow krajowych) wskazgy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowaybleuropejskich aprobat technicznyciub
krajowa specyfikacy techniczm uznan, przez Komis¢ Europejsk za zgodna z wymaganiami podstawowymi,
deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrabdajcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczastwa, umieszczonych w oktenym przez Komigj Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobow budowlanych, dlaykdb nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo alyu
budowlanego, ktérych wiaséa uzytkowe, odnoszce s¢ do wymagé podstawowych, rinia sie istotnie od whciwosci
okreslonych w Polskiej

Normie wyrobu, okjtego mandatem udzielonym przez KE na opracowama zbarmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobwetdgjo wykazem ministra wdaiwego do spraw budownictwa, Wykonawca
powinien przedstawiich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do koa okresu gwarancyjnego. Zetone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty
powinny by oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dai podpisem Kierownika Budowy i Zamawigiego.
Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegoInéci:

dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j,

dat przekazania przez Wykonawplanu bioz,

uzgodnienie przez Zamawi@pego programu zapewnienia jakbi harmonogramow robaét,

termin rozpocgcia i zakd@iczenia poszczegoélnych elementéw robot,

przebieg robot w formie istotnych informacji — uwagolecenia Zamawiagego,

daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymaniadt

zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanid@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i kaacowych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisedokumentacji projektowej,

dane dotycgce czynnéci geodezyjnych,

dane dotyczce sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

dane dotycace jakdci materiatdw, pobieranych probek oraz wyniki przepadzonych bada

inne informacje istotne dla przebiegu rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powiby przedtczone Zamawiajcemu do
ustosunkowania si Decyzje Zamawiagego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisujgznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budobliguje Zamawiajcego do ustosunkowaniasi
Projektant nie jest jednak strpkontraktu i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczealgycznego pogpu kazdego elementu rob6t. Obmiary wykonywanych
robét przeprowadzaesiv jednostkach przgfych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestlumiaréw.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na bugl@notokoty przekazania placu budowy, umowy cywiireovne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, poligyezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protgkoharad i
ustalé, korespondencja na budowie. Dokumenty powinnygrgechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagitie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jegtychmiastowe odtworzenie w sposéb
przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy ipow by¢ zawsze dogpne dla Zamawiagego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t okréa faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie kudnentacj projektowvs i specyfikacy techniczn.
Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych rdigdzie przeprowadzany z gztotliwoscia i w
czasie okrdonym w umowie.

7.2 Urgdzenia i spret pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot myska akceptagj Zamawiajcego. Jeeli
sprat wymaga badaatestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne s$wiadectwa legalizacyjne ludwiadectwa
wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robét.

W zalenosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podiggastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym

przez Zamawiacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiér czsciowy,

c) odbior ostateczny,

d) odbiér pogwarancyjny.

8.2 Odbidr robét zanikajcych.
Odbidr robét zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonanych robét, ktore w

dalszym procesie realizacji ulegmakryciu. B:dzie on dokonany w czasie uptisviaj acym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania og6lnego gpstrobo6t. Odbioru dokonuje Zamavdey.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST g wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych, ktére nstam
zrealizowane w ramach zadania : Projekt wykonawczy O SWIETLENIA EWAKUACYJNEGO W
BUDYNKU A i B SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO DUCHA SWIETEGO w
SANDOMIERZU”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru Rob6t, ktére
zostang zrealizowane w ramach zadania — ,PROJEKT WYKONAWCZY OSWIETLENIA EWAKUACYJNEGO W
BUDYNKU A i B SZPITALA SPECJALISTYCZNEGO DUCHA SWIETEGO w SANDOMIERZU”

Przy ul Schinzla 13

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizaciji
Robot wymienionych w punkcie 1.1
1. Instalacje elektryczne
Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastepujace grupy robot instalaciji
elektrycznych:
» Montaz instalacji o$wietlenia awaryjnego
» Montaz instalacji o$wietlenia ewakuacyjnego-kierunkowego
» Montaz instalacji przeciwporazeniowa
2. Instalacje stabopradowe
» Montaz instalacji monitoringu opraw awaryjnych

1.3. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zawartych w projekcie
wykonawczym i obejmuje zasilanie i montaz instalacji opraw o$wietlenia awaryjnego oraz instalacja monitoringu
wymienianych wg niniejszego opisu:

1 Instalacja oswietlenia awaryjnego -ewakuacyjnego
2 Instalacja o$wietlenia awaryjnego —kierunkowego
3 Montaz opraw o$wietlenia awaryjnego

4 Montaz instalacji monitoringu opraw awaryjnych

Instalacja o swietlenia awaryjnego

Instalacje zasilania 230VAC wykonac¢ w listwach elektroinstalacyjnych PVC dwukomorowych razem z instalacjg
monitoringu. Do opraw awaryjnych pracujacych na ciemno doprowadzi¢ przewod YDYzo 3x1,5i 4x1,5 do
zasilania a do monitoringu przewdd magistralny YTKSY2x1.

Instalacja o swietlenia awaryjnego - kierunkowego
Do opraw awaryjnych kierunkowych pracujacych na jasno doprowadzi¢ przewdd YDYzo 4x1,5 do zasilania z
czego jedna zyta poprzez wytgcznik na kazdej kondygnacji oraz dla kazdej oprawy przed wejsciem do budynku
oraz przew6d magistralny YTKSY2x1 do monitoringu .
Montaz opraw o swietlenia awaryjnego i kierunkowego
-Zastosowano oprawy awaryjne i awaryjno kierunkowe z wtasnymi akumulatorami i przystosowane do

centralnego monitoringu t.z. rozproszonego oswietlenia awaryjnego
-Oprawy oswietlenia kierunkowego jednostronne z piktogramem (dwufunkcyjne-WERSJA JASNE)



nalezy montowaé nad drzwiami ewakuacyjnymi lub na $cianie.
-Oprawy oswietlenia kierunkowego dwustronne z piktogramami (dwufunkcyjne-WERSJA JASNE) powinny by¢
tak zamontowane, aby prawidtowo wskazywalty kierunek drogi ewakuacyjne;.
-Oprawy doswietlajace droge ewakuacyjng (jednofunkcyjne WERSJA CIEMNE) muszg by¢
montowane do sufitu prostopadle do dtugosci korytarza oraz do $ciany tak, aby prawidtowo
doswietlaly droge ewakuacyjna.
-Wysokos$¢ montazu opraw na $cianie powinna by¢ na poziomie 2,2m. od podtogi.
-Rozmieszczenie opraw oswietlenia kierunkowego i ewakuacyjnego dokonano zgodnie z
nastepujacymi zasadami:
- Oprawy oswietlenia kierunkowego z piktogramami muszg by¢ bezwzglednie
widoczne na drodze ewakuacyjnej z okreslonej odlegtosci widzenia.
- oprawy oswietleniowe przeznaczone do oswietlenia ewakuacyjnego powinny by¢ umieszczane:
* przy kazdym wyjsciu ewakuacyjnym i znakach bezpieczenstwa,
» w poblizu (tzn. w odlegtosci 2 metréw mierzonej w poziomie) schodoéw,

tak by kazdy stopien byt oswietlony bezposrednio,
» w poblizu (w odlegtosci 2 metrow) kazdej zmiany poziomu,
« przy kazdej zmianie kierunku i kazdym skrzyzowaniu korytarzy,
e na zewnatrz i w poblizu (w odlegtosci 2 metréw) kazdego wyjscia koncowego,
« w poblizu (w odlegtosci 2 metréw) kazdego punktu pierwszej pomocy

oraz urzadzenia przeciwpozarowego i przycisku alarmowego.

- Oprawy przy wszystkich wyjsciach awaryjnych wzdtuz drég ewakuacyjnych beda tak podswietlone,
aby jednoznacznie wskazywaly droge ewakuacji do bezpiecznego miejsca.

- Z kazdego miejsca drogi ewakuacyjnej bedzie widoczny co najmniej jeden znak ewakuacyjny.
- w osi drogi ewakuacyjnej natezenie oswietlenia E musi wynosi¢ min. 5 Ix na

centralnym pasie drogi, obejmujacym nie mniej niz potowe szerokosci drogi,

natezenie oswietlenia powinno stanowi¢ nie mniej niz 2,5 Ix, przy stosunku

maksymalnego do minimalnego natezenia oswietlenia wzdtuz centralne;j linii drogi

nie wiekszym niz 40:1, natomiast w poblizu punktéw pierwszej pomocy, urzadzen
przeciwpozarowych i alarmowych, ktére nie znajduja sie na drodze ewakuacyjnej ani

w strefie otwartej, natezenie o$wietlenia musi wynosi¢ min. 5Ix na podtodze.

- natezenie o$wietlenia w strefie otwartej (zapobiegajacego panice) nie powinno byé

mniejsze niz 5 Ix na poziomie podtogi na niezabudowanym polu czynnym strefy

otwartej, z wyjatkiem wyodrebnionego pasa obwodowego o szerokosci 0,5 m.

Rozmieszczenie opraw oraz sposoéb ich montazu przedstawiony jest na

poszczegoinych rzutach oswietlenia awaryjnego

Monta z instalacji monitoringu

Systemu os$wietlenia awaryjnego ujety w projekcie polega na

zastosowaniu opraw awaryjnych z wkasnym zasilaniem akumulatorowym w wersji z systemem automatycznego
centralnego testu , ktéry taczy systemy oswietlenia awaryjnego rozproszonego z monitoringiem. Oznacza to
automatyczno testowanie stanu technicznego opraw awaryjnych, a wiec nie potrzeba zadnych dodatkowych
urzadzen, ani czynnosci serwisanta, zeby wykona¢ wymagane przez norme PN-EN 50172 testowanie.
System DATA-S monitorujacy poprzez jednostke sterujgca i magistrale komunikacyjng oprawach oswietlenia
awaryjnego umozliwia utrzymanie ich petnej

sprawnosci technicznej, poprzez systematyczng kontrole funkcjonalng i pomiar czasu

Swiecenia w trybie pracy awaryjnej. Jednostka sterujgca DATA-S jest urzadzeniem

mikroprocesorowe zarzadzajgce wieloma funkcjami, a mianowicie:

-automatyczne i manualne wykrywanie opraw

-automatyczne testowanie i monitoring stanu technicznego opraw awaryjnych

-wykonywanie i przechowywanie raportow na temat pracy systemu

-uzycie magistrali dwuprzewodowej bez polaryzacji

-sterowanie za pomocg panelu dotykowego z intuicyjnym i prostym interfejsem

-dedykowany do duzych obiektow uzytecznosci publicznej

-mozliwa rozbudowa monitorowania do 2016 opraw awaryjnych w systemie

Oprawy tgczy¢ zgodnie ze schematem magistralg przewodem YTKSY2x1

Ochrona przeciwpora zeniowa .

Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowaé system samoczynnego, szybkiego wyt aczenia
zasilania w uktadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41.

Ochronie podlegajg wszystkie oprawy oswietlenia awaryjnego. Indywidualne

zabezpieczenie podstawowe obwoddw odbiorczych oswietleniowych wytacznikami instalacyjnymi nadpradowymi
Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich opraw awaryjnego o$wietlenia .



1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST EL ,Wymagania
ogolne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce Robét

1. Ogolne wymagania dotyczace Robét podano w ST — EL ,Wymagania ogdéine” .

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowag
i ST-EL.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialéw

Wedtug ST EL poz. 2.1+2.4 i 2.6 wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny byé wyposazone w takie dokumenty na Syczenie Inwestora. Przewody
kabelkowe powinny mie¢ izolacje 750V a kable n.n. 1kV.

2.2. Deklaracja zgodno $ci
Wyroby i materialy elektryczne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28
marca 1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST — EL ,Wymagania og6lne”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST — EL ,Wymagania ogélne”. Materiaty moga by¢
przewozone dowolnymi srodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane
do przewozu elementéw, konstrukc;ji itp. niezbednych do wykonania robét. Przewozone $rodkami transportu
elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych
wymaganiami producenta. Zaleca sie dostarczanie materiatdw do stanowisk montazowych bezposrednio przed
ich montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w ST —EL ,Wymagania ogolne”.
2. Instalacje elektryczne nalezy wykonywa¢ po zakonczeniu wszystkich innych prac instalacyjnych w budynku .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST — EL ,Wymagania ogdélne”.

Kontrola jakosci rob6t obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikow
wykonawcy ($wiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wkasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do
realizacji” ; zgodnosci materiatow ze specyfikacjg projektowa i ich stanu technicznego; prawidtowo$é montazu;
prawidtowego prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach przewodoéw

2 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja przewodéw posiada widoczne uszkodzenia powtoki zewnetrznej

3 nalezy sprawdzi¢ tuki przewoddéw sg odpowiednie i nie majg zagie¢

4 sprawdzenie ciggtosci zyt (roboczych i powrotnych) nalezy wykonaé przy uzyciu przyrzadéw o napieciu nie
przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie
majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6 pomiar oporu izolacji przewodéw nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz
0,5kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy
uzna¢ za dodatni, jezeli opér izolacji wynosi co najmniej 1Mom



WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

» Calos¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania
i odbioru robét budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”

» Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru :

- rezystanciji izolacji,

- impedanciji petli zwarcia

- ciggtosci przewodoéw ochronnych

- hatezenia o$wietlenia ewakuacyjnego

Wyniki zaprotokotowa¢ i dostarczy¢ inwestorowi

» Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem mo  ze wybra € urzadzenia innych ni z
podanych w projekcie producentéw pod warunkiem zach owania takich samych jak w
projekcie parametréw technicznych .

7. OBMIAR ROBOT
Og6lne wymagania dotyczace obmiaru Rob6t podano w ST — EL ,Wymagania ogéine”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Rob6t podano w ST — EL ,Wymagania ogdlne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robot elektrycznych objetych projektem nalezy stosowaé wymagania zawarte w nastepujgcych

normach:

1. PN-HD 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’

2. PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed pradem przetezeniowym”;

3. PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

4. PN-HD 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;

6. PN-IEC 60364-5-523 ,, Obcigzalnos¢ diugotrwata przewodow”

7. PN-EN 1838 ,,Oswietlenie awaryjne”

8. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.



